LOS ENSAYOS SOBRE AUTOMATICA

En enero de 1914 veian la luz, finalmente, en

Engayos sobre Automtica. Su defnicin ‘ \ la Revista de la Real Academia de Ciencias, los En-
Extension tedrica de sus aplicaciones.

- L sayos sobre Automatica, con un clarificador do-
Extension teorica de sus aplicaciones. ble sy btl’tulo en |a pOI’tada -

I. La denominacién de automata se aplica 4 menudo 4 E| primerO, Su deﬁnicién, porque, efectiva_

una maquina que imita la apariencia y los movimientos de

, SR el mente, hacia falta definir una seccion especial de
LB“NARDO TORRBS Y QUBVEDO | eflergia q.ue la hace me-lrchar(unre&‘:orte,po%‘ejem'pl:o))quue |a llteorl’a de |aS ma,CIUII’]aS" (una nueva ClenCIa), |a

ejecuta ciertos actos, siempre los mismos, sin recibir ningu-

nal—ilr;?rustrll':E::l:}s(;e:ii;)re;utématas que ofrecen un interés mu- AUtO m éti Ca ) ’ q u e exa m I n a ra | OS p rO Ce d I m I e n tOS

cho més considerable: los que imitan, no los gestos, sino las

acciones del hombre,.y algunas vece,s pueden reen;plazarle. q u e O u ed en a p | I Ca rse a |a CO nStru CCI é n d e a Uté m a_

e e bl tas dotados de una vida de relacion mas o menos

moneda para elegir las que tienen el peso legal, y mil

' 1)
aparatos mas, muy conocidos, pueden servir como ejemplo CO m O ICa d a .

PUBLICADO EN LA €REVISTA DE LA REAL ACADEMIA DE CIENCIAS EXACTAS, FISICAS de automatas de esta filtima especie.

I N0 BRO T Se hallan otros Tnucho ma_'ls int&'are§antes en las fzi_bricas. E e g un d O Su btl’tu | O, Extensio'n teo'rica de

El progreso industrial se realiza principalmente sustituyen-
poo g 4 e mecnicament a mayr pats do 38 sus aplicaciones, porque con los Ensayos so-
L e b i bre Automatica Torres Quevedo intentaba “de-
ol B ot it s e el mostrar, desde un punto de vista puramente teori-

objeto de esta nota, dividir los automatas en dos grupos, se-

gin que las circunstancias que regulan su accion actiien de CO, que Slempre eS pOSIb/e COnStrUIr Un GUtématO

un modo continuo, 6 que, por el contrario, lo hagan brusca-

wavmn mente, por intermitencias. CUyo0s actos, todos, dependan de ciertas circuns-

e . tancias mas o menos humerosas, obedeciendo a
reglas que se pueden imponer arbitrariamente en

Portada y primera pdgina de los Ensayos sobre Automatica, 1914 el momento de la construccion”.
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Esguemas de la maquina analitica descrita en los Ensayos sobre Automatica, 1974

C O m O p a re C e n atu ra | , | O S Ens ayos CO m I e n Za n p re C I S a n d O Esa deficie:ncia deberia ‘c'orregirse' agregando é'la} teoria El problema podria resolverse de’mil r_nodos diferentes;

de las maquinas una seccién especial: la Aufomdtica, que pero — para hacerme comprender m4s facilmente — en vez

1 4 79 d " " ' d | : : examinara los procedimientos que pueden aplicarse 4 la de limitarme a abstracciones puras, indicaré un método

el conce pto d €'d Uto m ata ) IStI N 8 ulienao e ntre OS q ue Im Ita N construccion de autématas dotados de una vida de relacion electro mecanico que puede dar, en mi opinion, la solucion
: : . . . . mds 6 menos complicada (*). general del problema. ;

0s movimientos del hombre de los que imitan sus acciones; tam- e AesE el R ey L csleatas e Aomioanat et e e

. 7 ’ ( . 7 julas, dinamoémetros, manometros..... aparatos sensibles & ningin modo, la pretension de representar soluciones prac

nién entre aquellos que actuan “de modo continuo” y [0S QUE [0 | tas circunstancias que deben it en st marcha, as; para nada hemos de preocuparnos de las ificuliades,

( . . . T (! - La impresion recibida por cada uno de estos aparatos se 6 imposibilidades mas bien, que ofreceria su ejecucion; se

r] a C e n p O r I n te r m Ite n C | a S . Pe ro , S O b re to d O , e | 0 bj eto d e I a traduce, generalmente, por un movimiento, por ejemplo, el han trazado para que resulten mas claras las explicaciones

desplazamiento de una aguja sobre un limbo graduado. teoricas, y unicamente desde este punto de vista podran ser

Automatica” seran los automatas dotados de “discernimien- hoe acttnintas, dsbotio (eomiaihionles madhinab | | e

los aparatos capaces de ejecutar las operaciones que les sean Il El principio del método electromecanico que voy a

to”, aquellos que “puedan en cada momento, teniendo en CUEN- | encomendadas. La orden de eiecutar una operacion sera | | - xponer es sumamente sencio

] ] . ., trasmitida al aparato encargado de realizarla por procedi- caglaace ug nllome.nto h(:m()? admitificz qu_e la Vari?d? de

. . : 3 una de las circunstancias que intervienen en la direc-

ta | a S I m p reS I O n eS q u e re CI b e n ) y ta m b I e n ) a Ve CeS; | a S q u e h a n mll.entios mu)tr T aur?que lse e lde opera(lzlc.)nes colm cion del automata sea representada por cierto desplazamien-

’ b . d . d | 4 d d 7) p lcla B f) el rgfamp PR %unos Ve to, podemos suponer que la pieza que se mueve sea un

reCI I O a nte rl O rm e nte, O r e n a r a O p e ra C I O n eS ea a . bl gue A e ’perml : que~ =Rapttes -en conmutador: En [ugar de un indice que recorre una escala
marcha un mecanismo, el cual actiia sobre mufiecos que eje- d :

T R ) graduada, tendremos entonces una escobilla que barre una

Pa l’a S O | U C I O n a l’ (te O l’l C a m e n te) e | p rO b | e m a d e S U C O n Stru C_ Los autdmatas deberan tener la energia suficiente: los acu- gze:l[j: o s e
muladores, las corrientes de agua, los depositos de aire com- :

C I é ﬂ re C U rrl rlla a | m éto d 0 e I e Ctr'O m e Cé n i CO p rO p I O d e | TeIEki' primido que han de suministrarsela 4 las maquinas destina- ol ha)t iR y SRACHGTMIOR RAL T3 4 st

i _ : P, el niumero de plots conjugados con cada uno de ellos, ef
das 4 ejecutar las operaciones necesarias.

no.Y, como ejemplo para ilustrar sus explicaciones, escogeria el Ademis, se necesita —y éste es el principal objeto de fa | | e oo g T S PP

Automdtica—que los automatas tengan discernimiento, que

A cada una de estas posiciones corresponderd, seguin

d IS e ﬁ O d e U n a ‘ m é C U | n a a n a | itl Ca 7 ) a Uté m ata q U e ‘ eJ e C U ta U n a puedan en cada momento, feniendo en cuenta las impresiones acabamos de ver, cierta operacion cuya realizacion (iebe ser

que reciben, y también, d veces, las que han recibido anterior- provocada por algiin medio muy sencillo. Puesto que se

p O r u n a to d aS |a S O O e ra C I O n eS I n d I Ca d a S e n |a fé rm u |a q u e S e mernte, ordenar la operacion deseada. Es necesario que los trata de una maquina electro mecdnica, lo mas sencillo sera

aulomatas imiten d los seres vivos, ejecutando sus actos con hacer que el movimiento de una armadura, al ser atraida por

trata de calcular”, que procede “en todo como un ser inteligente arreglo d las impresiones que reciban y adaptando su con- | | su eleciroimin, dé lugar & que se dispare el mecanismo cn-

ducta d las circunstancias. cargado de ejecutar la operacion de que se trata. Debera

que sigue ciertas reglas”, y, sobre todo, “en el momento en que
hay que escoger un camino en cada caso particular”. El concepto de “autémata” y el “método electromecdnico”
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