FICHA de la ASIGNATURA OPTATIVA

	Materia: Automática

Asignatura: Automática

	Unidad temporal

2º cuatrimestre de 4º curso (3 + 3 ECTS)

	Competencias: 

Competencias transversales  de la Universidad de Murcia que se adquieren con la materia: 

UMU6, UM7. 

Competencias específicas del Título que se adquieren con la materia: 

E 22. 

Competencias transversales del Título que se adquieren con la materia:

T1, T2, T3, T5, T6, T7, T8, T9, T13, T15, T17

Competencias específicas (libro blanco):
· Tener un conocimiento claro de variables y magnitudes en Autmática.

· Conocer técnicas de análisis y diseño de sistemas de control

· Desarrollar aplicaciones en el ámbito industrial

· Conocer y manejar elementos básicos de automatización comunes en laboratorios de investigación y en la industria



	Requisitos previos

No son necesarios conocimientos previos específicos diferentes a los adquiridos en cursos previos de la Titulación.



	Actividades formativas con su contenido en ECTS, su metodología de enseñanza-aprendizaje y su relación con las competencias que debe adquirir el estudiante.

Las actividades formativas son:

A1: Presentación en el Aula de los conceptos propios de la materia, basada en clases participativas haciendo uso de los instrumentos expositivos convencionales (pizarra, medios audiovisuales) 

A2: Actividades tutoriales para asentar los conocimientos previstos, contrastar su asimilación y fomentar el trabajo en grupo o individual así como la preparación y presentación de resultados.

A3: Actividades de laboratorio encaminadas a la adquisición de las competencias y destrezas de carácter experimental deseadas 

A4: Evaluación y examen de las capacidades adquiridas 

Metodología.

- Clases expositivas y prácticas.

- Tutorías presenciales y a través de correo electrónico.

- Actividades complementarias: Visitas a empresas, charlas o cualquier otra a acordar con los alumnos y relacionada con el contenido de la asignatura.

- Enfoque orientado a la integración con el alumnado. 
Técnicas docentes y actividades formativas. 



	

	


	Procedimiento de evaluación

Con carácter general, la evaluación de las competencias tenderá a ponderarse de forma proporcional al tipo de actividades formativas programadas.

La asistencia a las sesiones de prácticas es obligatoria. Las actividades formativas en las que los estudiantes realicen algún tipo de trabajo o actividad de carácter grupal o individual serán evaluadas a partir de un perfil de competencias construido ad hoc por los profesores implicados en las diferentes materias, que considere la documentación entregada por el estudiante (informes), así como el trabajo desarrollado por éste y las actitudes y habilidades mostradas durante las evaluaciones en los apartados que se dan a continuación:

Actividades de evaluación 

Ponderación

Prueba final de teoría/problemas

60 %

Trabajo realizado en las prácticas de laboratorio y  ordenador

40 %

Descripción de contenidos:

Fundamentos teóricos, 3 ECTS:

TEMA 1:    INTRODUCCIÓN AL CONTROL POR REALIMENTACIÓN

Nociones básicas y evolución histórica del control realimentado. 

Evolución histórica.

TEMA 2:    MODELOS Y RESPUESTAS DINÁMICOS

Modelado de diferentes sistemas típicos en la industria. 
Manejo de las herramientas matemáticas usadas en modelado de sistemas dinámicos.

Análisis de sistemas realimentados típicos.

TEMA 3: PRINCIPIOS ESENCIALES DE LA REALIMENTACIÓN

Estabilidad, rendimiento y robustez. 

Conocimiento de los distintos tipos de control básicos (P/PI/PID)

TEMA 4: MÉTODOS DE DISEÑO

 Métodos basados en el lugar de raíces

 Métodos frecuenciales

TEMA 5:    CONTROL DIGITAL

Muestreo y reconstrucción de señales

Introducción al control por computador 

Aspectos prácticos de diseño 

Prácticas, 3 ECTS:

Práctica 1: Representación de sistemas dinámicos con MATLAB

Práctica 2: Análisis de sistemas en el dominio del tiempo (toolbox de Control)

Práctica 3: Análisis de sistemas en el dominio de la frecuencia (toolbox de Control)

Práctica 4: Simulación de sistemas con MATLAB/SIMULINK

Práctica 5: Diseño de un sistema de control de un levitador magnético. Simulación.

Práctica 6: Implementación en computador del sistema de control del levitador magnético y validación experimental 



	


