	Asignatura optativa: Tecnología del control 

	Unidad temporal

    2º cuatrimestre de 4º curso (3 + 3 ECTS)

	Competencias y resultados del aprendizaje que el estudiante adquiere con dicho módulo.

Competencias: 

UMU3, UMU6, UMU7

T1, T2, T3, T5, T6, T7, T8, T9, T13, T15, T17

E22

Resultados del aprendizaje:
Conocer la naturaleza y clasificación de los principales sensores.

Manejar las técnicas básicas para el acondicionamiento de señales.

Conocer y explicar los diferentes tipos de actuadores.

Tener un conocimiento claro de variables y magnitudes en Automática.

Dominar las técnicas de análisis y diseño de sistemas de control

Desarrollar aplicaciones en el ámbito industrial

Conocer y manejar elementos básicos de automatización comunes en laboratorios de investigación y en la industria



	Requisitos previos

Se considera muy aconsejable que el estudiante tenga conocimientos previos de electrónica aplicada.



	Actividades formativas con su contenido en ECTS, su metodología de enseñanza-aprendizaje y su relación con las competencias que debe adquirir el estudiante.

Las actividades formativas son:

A1: Presentación en el Aula de los conceptos propios de la materia, basada en clases participativas haciendo uso de los instrumentos expositivos convencionales (40%-50%) 

A2: Actividades de laboratorio encaminadas a la adquisición de las competencias y destrezas de carácter experimental deseadas (40%-50%). 

A3: Actividades tutoriales para asentar los conocimientos previstos, contrastar su asimilación y fomentar el trabajo en grupo o individual así como la preparación y presentación de resultados  Evaluación y examen de las capacidades adquiridas (10%-15%)



	

	


	Procedimiento de evaluación

Con carácter general, la evaluación de las competencias tenderá a ponderarse de forma proporcional al tipo de actividades formativas programadas.

Las actividades formativas de presentación de conocimientos y procedimientos y de estudio individual del estudiante serán evaluadas mediante una prueba escrita. Las actividades formativas experimentales de tipo grupal o individual serán evaluadas a partir de un perfil de competencias construido ad hoc, que considere la documentación entregada por el estudiante (informes), así como el trabajo desarrollado por éste y las habilidades y actitudes mostradas durante las evaluaciones.

El perfil de competencias es completado por los profesores implicados en las diferentes materias y por el estudiante al finalizar cada una de las actividades.

Breve Descripción de contenidos:

Fundamentos teóricos, 3 ECTS:

Introducción a los sensores, clasificación y caracterización.

Acondicionadores de señal. Funciones de los acondicionadores.

Actuadores, tipos y funcionamiento.

Introducción al control por realimentación.

Modelos y respuestas dinámicos.

Principios esenciales de la realimentación.

Métodos de diseño.

Control digital.

Prácticas, 3 ECTS:

Medida de temperatura. Calibración del sensor. Ajuste del acondiconador de señal.

Medida de presión. Calibración del sensor. Ajuste del acondicionador de señal.

Medida con célula de carga. Calibración del sensor. Ajuste del acondicionador de señal.

Programación del funcionamiento de una planta hidráulica con electroválvulas, controlada por ordenador.

Representación de sistemas dinámicos, análisis en el dominio del tiempo y de la frecuencia  con MATLAB.

Simulación de sistemas con SIMULINK.

Diseño de un sistema de control de un levitador magnético. Simulación.

Implementación en computador del sistema de control del levitador magnético y validación experimental. 




